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AHOTALNA

B kypca no ,PoboTtuka M ceH3opHW cucTemun“ ca BKMOYEHU TeMu, AedUHUpALLM OCHOBHU
NoHATMSA B MOBunHa 1 nHgycTpuanHa poboTunka n ca knacuduumpaHm pasHopogHn mobunHu nnatdopmum
n poboTu cnopepn cneuundurkara Ha NPUMOXKHUTE UM 06NacTU U N3NbIHABAHUTE LENeBU 3aaqvu, Kakto u
CEH30pHUTE CUCTEMM, M3MOM3BaHM NPU U3rpaxgaHeTo um. PasrmexpaT ce KrnacuyeckuTe MexaHWU3Mu.
AHanuanpa ce KOHCTPYKTMBHO pasHoobpasve W noteHumana 3a cuHTesa. CrneuwanHo BHUMaHWE e
OTOENEHO Ha WHTErpypaHNTE MaHWNynauuoHHU M JIOKOMOLMOHHU ABWXKEHUS U CUCTEMMW, CEH30pUTE 3a
n3MepBaHe Ha BbTPELIHOTO CbCTOSHME Ha pOBOTUTE U CEH30pUTE 3a Bb3npuemaHe Ha paboTHaTta cpefa.
AHanusnpa ce ronsiMoTo pasHoobpasne OT CEeH30pM 3a KOHTAKTHO M OE3KOHTAKTHO K3MepBaHe
napameTpute Ha cpepaTa, Kakto W CbBpPEMEHHWTE TEeXHUKM 3a pasnos3HaBaHe Ha obpasu wu

XapaKkTepucTuKUTE Ha 06eKTUTe 1 NpensTcTBusATa B paboTHaTa cueHa.

OCHOBHM LUENUN

OcHoBHa uen Ha kypca no ,PoboTuka u ceH3opHu cuctemn” e ga cdopmmnpa pyHaaMmeHTanHm
3HaHUA N yMeHuUa 3a npunaraHe Ha TeOpeTU4YHUTE NOHATUA 3a pellaBaHe Ha peariHu npakTu4ecku
npobnemn un 3ano3Hae CTydeHTMTe C 0as30BUTE KOHLUENuUUW, MOLENM U TEeXHOMOrMM CBbP3aHU C
N3rpaxxgaHeTo Ha CEeH30pHUTe cucTeMu, HeobxoamMmmn 3a Bb3npvemaHeTo Ha paboTHaTa cueHa u cpeaa

Ha e4uH CbBPEMeHeH MHAYCTpuareH unm ceperaeH (MobuneH) pobor.
B kpasi Ha o6y4eHneTo cu no ,Po6oTUKa U CEH30PHM cUCTEMU” CTYOEHTLT TpsAbBa aa:

- nputexaea 3HaHMA 3a OCHOBHUTE MNOHATUA W KOHUEeNuun CBbP3aHW KaKTO C KOHCTPYKTUBHUTE

0Cc0BEeHOCTH, Taka U CbC CEH30PHUTE CUCTEMU HA CbBPEMEHHUTE UHAYCTPUANHU U MOBUIHK PoboTY;

- aHanuaupa cneuudguyHUTEe YyCnoBusATa Ha paboTHaTa CueHa M M3UCKBaHUS KbM crieuuanusmpaHute
MOGUIHU poBOTK, CeH3opHaTa W ynpaBnsiBalla cUCTEMA 3a MOCTUraHe Ha KOHKPETHO MOCTaBeHUTe

Lenesu 3agadn.

CTATYT U CTPYKTYPA

cneumnanHocT cTaTyT KpeouTu pefoBHO 06y4deHmne 3aJ04HO 0Oy4eHne
n (o] y obuy, n c y obuy,
rnysmMa 3agbkuTtenHa 6 30 30 60 15 15 30




NPEOMOCTABKU

OucumnnuHata ,PoGoTuMka M CEH30pPHM CUCTEMM® € OCHOBHaA 3a crheuuarnHocTTa.
OucumnnuHata e MHTepaucUMNIIMHapHa M cbyeTaBa NpeaBapuUTENIHO YCBOEHW 3HAHUS MO AUCUUNINHA
kato ®Puauka, lNpunoxHa mexaHuka M poboTuka, KOMMIOTLPHU MPEXU N KOMyHMKauuun, KomnioTbpHM
cuctemn, MukponpouecopHa TexHuKa, JIormyeckn cucteMm Ha M3KYCTBEHMSI MHTenekT, porpamupane,

EJ'IGKTpOHHVI M nNonynpoBOOHNKOBU €NTEMEHTN, MaTepmanosHaHMe.

®OPMA HA OBYYEHUE

q)OpMVITe Ha o6yqu|/|e Ca peaoBHa, 3ago4YHa n guctaHunoHHa.

CbAbPXAHUE HA KYPCA

NEKUUN

Tema 1. PoboTtuka. OcHoBHM PyHKUUK, onpedeneHus n knacudukaumm Ha poboTtute. O6obLweHa
CTPYKTYPHO-(DYHKLMOHaNHa cxema Ha poboT, NogcMcTeEMU N PYHKLMOHAMNHN Bb3MOXHOCTM.

Tema 2. OcHOBHM noHATMA 3a wMobunHute pobotn (MP). [lpegHasHaveHne un  obwm
XapakTePUCTUKN.

Tema 3. Knacndukaumnsa Ha MP no dyHKUMOHANHN Bb3MOXHOCTU, paboTHa cpena, TIOKOMOLMOHHMN
OBWXEHMSA U cTeneH Ha aBTOHOMHOCT. OcobeHocTu Ha paboTHaTa cueHa.

Tema 4. HazemHu Mo6unum nnatcpopmm (MI1). KoHBEHUMOHANHM M AUHAMWYHO YCTOMYUBMW KOFECHM
nnatdopmu. MogenvpaHe u KuHemaTuyeH aHanna Ha MoounHuTe poboTu. MNMpruMepn 1 xapakTepUCTUKN.

Tema 5. Kpauewwm cuctemm — ABYKpaku, -4eTUPUKPAKUW W LIECTKPakM MOBUNHWM nnatdopmu.
OcobeHOCTU U XapaKTepPUCTUKN.

Tema 6. Bucokonpoxogmmm nokomoumn. Knacose BepwkHW nnatopmu. Xunep-pegyHaaHTHU
cuctemu. MNMpumepun 1 xapakTepuCcTUKK.

Tema 7. XubpuaHu nokomoumm. OMHMKONECHM nokomoumu. MNMpruMepn 1 XxapakTepUCTUKN.

Tema 8. MobunHM MaHunynaumMoHHn poboTtu. Mpumepn 1 xapakTepUCUTUKN.

Tema 9. VIHTerpupaHu BUCOKOMOOUNHM poboTu. NHTerpaums Ha MaHunynaumoHHNU, TOKOMOLMOHHM
N OpUEHTALNOHM OBWXKEHUS. Pexxummn Ha paboTa 1 Bb3MOXHOCTW Ha a4anTUBHOTO NPUABMKBaHE.

Tema 10. CeH30pHU cuctemn Ha MobunHutTe poboTn. OCHOBHM 3agayun, BUAOBE U PYHKLMOHANHU
Bb3MOXXHOCTU Ha CEH30puTe 3a perucTpauMs M aHanua Ha cpefjata M BbTPELIHOTO CbCTOSIHME Ha
MOGUMHUTE poboTN.

Tema 11. O6Gnactm Ha npunoxeHus Ha pobotute. WMHaycTpmanHu pobotu. Pobotn B
obcnyxBaHeTo.

Tema 12. ViHgyctpyanHu n poboTu B CTPOUTENCTBOTO, EHepreTMkata u 3a uHcnekums. Bugose,
XapaKTEPUCTUKN U KOHCTPYKTUBHU ocobeHocTu. Knacose MP 1 meToam 3a BogeHeTo MM B paboTHata
cLeHa.

Tema 13. MuHHN, arpo n neco MP. U3nckBanus n xapaktepucTuki Ha poboTu 3a kapTtorpadmpaHe
1 Npoy4BaHe B MUHU, B 3eMeOeNNEeTO U AbpBOAOOUBHUAT CEKTOP.

Tema 14. PoboTtn B oTOpaHaTa, 3a oxpaHa U puckoBu onepaunn. HazemHu BoeHHU poboTu 3a
pa3y3HaBaHe M aHTUTepopuUCTMYHM aencteud. 3agaum Ha MP n ocobeHocTn Ha cpegarta npu npoy4saHe
Ha pucKkoBu 30HU cneq 6eacTBus 1 aBapun.

Tema 15. CneunanuampaHm nogBogHu u netawm pobortn. Cneunduka Ha paboTHata cpena u

3agayn. be3annnoTHU NoaBoOAHU U NETALN CUCTEMM.



Tema 16. Pobotn B mMeguuuHata n couuanHuTe AerHOCTU. [lomaliHu 1 nepcoHanHn MoOuMHMU
pobotn. PobGoTu msnon3eaHn B Typu3Ma W 3a pasBredeHue. Macneposatenckm MP u po6otn B
obyyeHueTo.

Tema 17. CeH30pyn M CEH30pHM cucTeMm B poboTukata. Knacudukauumsi, OCHOBHM MOHATUS.
CboTBeETCTBME MEXY CeTMBaTa Ha YoBeKa M CEH30pUTE Ha aBTOHOMHUTE poboTw.

Tema 18. CeH3opu 3a cnefeHe BbTPELLHOTO CbCTOsIHUE Ha poboTta. Knacose npeobpasyBaTtenu 3a
npemMecTBaHe, CKOPOCT M YCKOpPEHWE Ha 3BeHaTa B KMHEMaTU4yHUTE ABOWUM C aHanoroB, AWCKPETEH U
uncpoB M3xo BbLB BEPUIUTE 3a CEPBOYMNpaBiieHeE.

Tema 19. OpomeTpudHn npeobpasyBaTenu 3a peructpauus Ha TpaekTopusiTa Ha [OBWXKEHME.
Tunose rpeLuky Npy ogomMeTpusaTa.

Tema 20. XXupockonu, MarHMTHA KOMNAacu u akcenepoMeTpu — NpUHLMN Ha paboTta 1 NpunoxeHve
B MOGUNHUTE poboTH..

Tema 21. NamepBaHe Ha pascTosiHne OO 0OekTUTe B cpegaTa C MHdpadvepBeH usanbyBartesn —
NPUEMHWK, YNTPa3BYKOBM FOKATOPW, CKaHMpaly JOKaToOpu C WHXEKUMOHHM OMOAHM Na3epHwu
nanbYBaTenM Ha mogynupaHa cBeTnuHa. CTpyKTypa Ha CeH3opuTe, HacTpoWka M KanmbpupaHe Ha
ceH3opuTe 3a paboTa B 3agafeH Amana3oH OT pasCTosAHMS.

Tema 22. Cuctemun 3a TEXHMYECKO 3peHne — Tunoee Buaeo npeobpasysatenu (CCD, CID, CMOS,
nvHum ot PhD). Bugeokamepu 3a uBeTHU RGB un3obpaxeHus. IR kamepu 3a pabota B UHppavepBeHUs
(6nm3bk, cpedeH u ganeyeH) gnanasoH Ha CBETNuHaTa.

Tema 23. CeH30pHM CUCTEMU 3@ U3MEpPBaHEe pa3CTOSHWETO [0 00ekTUTe B cpefarta: CTepeo-
3peHne 1 CTpyKTypupaHo oceeTneHne. CkaHnpallm nasepHu nokatopu, pagapu.

Tema 24. Etann 3a o6paboTka Ha usobpaxeHunsta B CT3. BxogHn u BbTPELUHW ONMCaHWS Ha
reoMeTpusita Ha cpefgarta u cpopmata Ha obekTuTe. 3agaum Ha npeaBapuTenHata obpaboTka, aHanumaa,
pa3no3HaBaHeTo Ha hopMU N MHTEpNpeTaLusTa Ha CLEHM.

Tema 25. Knacudukaumsa Ha 06eKkTuTe B MHOTOMEPHOTO NPM3HaKOBO MPOCTPAHCTBO: onpeaensHe

Ha CXOoACTBOTO C eTallOHU Ha KnacoBeTe C AeTepPMUHUPaHN KpUutepun, MetToa Ha Han-6nM3kUTE cbceau.

NNAHUPAHU YYEBHU OEMHOCTU U METOAU HA OBYYEHUE

1. Ha CTydeHTUTe Ce npenoctaBA MbllHa VIHCbOpMaLI,I/IFI 3a CbAbpXaHMEeTO Ha nporpamara no

ancumnnimHarta, KakTto KOHCMEeKTa U USNCKBaHndTa 3a OueHABaHe.

2. JIeKUMoHHUAT mMmaTtepuan e oHarnegeH 4ypeas crnangose v BMAEO npe3eHTaunn, Kakto n geMOoHCTpaunn

Ha peanHu pa3paboTku OT pasnUYHUTE KracoBe MOOWTHM POGOTU U CEH30PHU CUCTEMM.

3. EnekTpoHHMTEe MaTepuanu (npeseHTauuu, NeKUMOHHM 3anucku), NpegocTaBeHM Ha obydvaemwute,
nognomaraT y4ebHUsi NpoLec 1 paswnpsiBaT Bb3MOXHOCTUTE Ha NpenoaaBaTenuTe npu ocbLlLecTBsBaHe
Ha 3aa4bNboYeHo 1 cucTeMaTu3npaHo obyyeHue.

4. CTygeHTUTe pa3paboTBaT v Npe3eHTUpaT KypcoBa paboTa No HAKOA OT CrieAHUTe TeMHu:

a. AHanus Ha kpadeLm MoounHuM poboTtn. OcobeHOCTH, XapakTEPUCTUKM U NPUITOXKEHNS;



b. MobunHu uvHoycTpManHn n MoOunHM poboTM B CTPOUTESNICTBOTO, €HepreTukata M 3a WMHCMNEKUMS.

BuooBe, xapakTepuCTUKM U KOHCTPYKTUBHM 0COBEHOCTY;

€. MuHHK, arpo v neco MP. M3uckBaHWsl 1 XapakTepucTkM Ha poboTy 3a KapTorpadupaHe v npoy4saHe

B MWHW, B 3eMeernimeTo n D,'prOﬂ,O6VIBHVIFIT CEeKTOop,

d. OcobeHocTn U xapakTepuctukm Ha MP B oTOpaHaTa, 3a oxpaHa W PUCKOBM onepauuv. HazemHu

BOEHHU p060TVI 3a pa3dy3HaBaHe N aHTUTEPOPUCTUYHN 0EencTBuS;

e. OcobeHocTn n XapaKTepuctukm Ha cneunanminpaHnte nogaBogHn U netAalm pOGOTVI. Cneu,wdwma Ha

pa60THaTa cpena v 3agavdn. Be3nnnoTHM NoABOAHU N NETALLMN CUCTEMMU;

f. OcoGeHocT U xapakTepucTukun PoGoTM B MeguumHata W couuanHuTe geiHocTu. OomawHu u

nepcoHanHu MobunHn po6otn. PoGoTu n3nonssaHu B Typusama 1 3a pasBrieYyeHme;
g. OcobeHOoCTM 1 XxapaKTepUCTUKKN Ha u3cnenoBaTencku MP 1 po6oTn B 06y4eHneTo

h. MexaHo—eneKTquHM npeo6pa3yBaTenM 3a gonMp W npunnb3BaHe Ha 06€eTn, KOHTaKTHU

npeobpa3syBaTenu ¢ BbIMeHW HULLKK 1 enacToMep (npoBoasLua ryma);

i. TakTUNHM CeH30pM C MEeXaHO-eNneKkTpU4HM npeobpasyBaTenu: MacvMBW 3a perucTpauus Ha Mrocku
06EeKTM 1 MaTpuuM OT TaKTUITHU UMK 3a TpUMepHU opmn. TakTUIHWM CEeH30pu OT Knaca "M3KycTBeHa
koxxa" (c nuesononumep PVFZ2)) CeH3opu OT knaca “KOHTaKTHO 3peHue” 3a npeobpasyBaHe Ha HaTuUcka
BbB BMAEO M300paXkeHue;

j- CnnoBm ceH30pm C MEXAHNYHO U eNEKTPOHHO pasrnaraHe Ha 0606LWeHOTO Bb3AENCTBME HA HE3ABUCUMU
KOMMOHEHTU. KOMNakTHW nHTerpanHu ceHsopu (smart sensors), n3paboTeHn ¢ MexaTPOHHUTE TEXHOMNOrnn
B CUNIULMEBM KpUCTanu;

METOOU U KPUTEPUU 3A OLLIEHABAHE

M3nuTbT € NUCMeH 1 Npu HeobxoaMMocT OoT J00OPMSIHE Ha OLIEHKaTa crneaBa YCTHO cbbecefBaHe CbC
ctygeHTa. KpaHaTa oLeHKa e KOMMNIIeKCHa U BKIIOYBA TEKYLL KOHTPOI Ha NTEKUMOHHNUS MaTepuran.

3a odopmsaHe Ha oueHkata CTygeHTbT Habupa TOoukM, 4YMMTO MakcumanHa cTtonHoct e 100.
Pa3npeneneHneTo Ha TOYKUTE NO OLEHsABAHUTE AEWNHOCTU € [0:

1. TeKyL, KOHTPOM Ha NEeKUMOHHUA MaTepuan — 20 TOYKWU.

a. MNocewieHne Ha nekymmn — 10 TOYKY;

b. Yuactue 10 TOYKW.

2. N3BBH ayaMTopHa 3aeTocT (KypcoBa pabora, pecepar u ap.) — 26 Toukn

3. OueHka oT U3nuT - 54 Touku.

LLlectobanHaTa oLeHKa ce onpeaens, Kakto cneasa:
- OTnuyeH (6) - 84 —100 To4KY;

- MH.8o6bp (5) - 74 — 83 To4kKY;
- o6bp (4) - 64 — 73 TOYKM;

- CpegeH (3) - 54 — 63 TOUKMN.



OcBobGoxaaBaHe OT M3NWUT ce AOoMycka C MHOro gobpa M OTnMYHa OLeHKa NorfyyYeHa OT OLEHsIBaHUTe
aeviHoctv o 1.1 1 7.2 (noBeye oT 74% OT TOYKUTE Ha CbOTBETHUS pasden) n cbbecenBaHe ¢ nekTopa.
3abenexka

Ako cmydeHmBbm nony4u no-masiko om 14 mo4ku no m. 1, He ce donycka Ao usnum.
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